109

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 06.03.01

PROFILOWANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

[N

SPIS TRECI
IV AR <1 = TR 110
2. MATERIALY oo ettt et et ettt 110
CTEST =1 = 2 LT 110
4. TRANSPORT .ottt e et et e et ettt e e ee e e e et 111
5. WYKONANIE ROBOT ..ottt e e, 111
6. KONTROLA JAKCBCI ROBOT ..ottt ettt 111
7. OBMIAR ROBOT ..ottt ettt et e e et e et ettt e et e et e et e eae et e et e et e st e eeeeeeeee e 112
8. ODBIOR ROBOT ...ttt ettt ettt ettt ettt et e et e e e et e et e et e et e et e e e e et e reeeeenaees 112
9. PODSTAWA PLATNGIC ..ttt ettt eeeeee et e e e et et et e e e et et et et eeaeeeeee e 112
0. PRZEPISY ZWAZANE ..ottt ammem st ee et e e st s ses et ee st easseseen e 112




110

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikaghtécznej (SST)gswymagania dotyege wykonania i od-
bioru robo6t zwazanych z profilowaniem, uzupetnianiem i zagczeniem poboczy gruntowych w ramach remontu
nawierzchni drog| WO]eWOdeIeJ nr 442 Weérma - Kallsz W mlejscovm:lach -Bte#z—ghnek—waz

8] A v A A 2)

i Gorne Gady w km 25+450 - 26+050.

1.2. Zakres stosowania SST.

Niniejsza specyfikacja sty jako dokument przetargowy i kontraktowy przy waniu zaméwienia i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad prowadzenia robét zeanych z profilowaniem
i uzupetnianiem poboczy warsfvz kruszyw tamanych 0-63 mm grub. 10 cm wraz zgagzeniem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymagi pojazdow, umieszczenia
urzadzer bezpieczéstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzasta jednoczénie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanegazasiescinania poboczy.
1.4.3 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonaniapgmienia poboczy potone poza pasem drogowym.

1.4.4Pozostale okidenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélpit 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotygze robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotyge materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puday ST D-M-00.00.00 ,\Wy-
magania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Rodzaje materiatow stosowanych do uzupetienia gppkruszywo tamane 0-63 mm.

3. SPRET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” gkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét okélonych w niniejszej ST powinien wykazaie maozliwo-
$cig korzystania z nagbujacego spretu:
- zrywarek, kultywatorow lub bron talerzowych,
— rowniarek z transporterenicinarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej ST, mima korzysté z dowolnychsrodkdw transportowych
przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 5.
5.2.Scinanie i profilowanie poboczy

Scinanie i profilowanie poboczy me by wykonywane ¢cznie, za pomagiopat lub spretem mechanicznym
wg pkt 3.2.Scinanie i profilowanie poboczy nalg przeprowadzi od kravedzi pobocza do kragdzi nawierzchni,
zgodnie
z zatlozonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny

Nadmiar gruntu uzyskanego podczZamania i profilowania poboczy nafe wywiez¢ na odklad. Miejsce od-
ktadu naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaly w poboczu nalespulchné na gtbokaos¢ od 5 do 10 cm, doprowadzdo wilgotngci opty-
malnej poprzez dodanie wody i z4gic.

Wskaznik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynbsb najmniej 0,98 maksymalne-
go zagszczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgozifdl-B-04481.

5.3. Uzupetnianie (umocnienie) poboczy

W przypadku wysipowania ubytkow (wghbien) i zanizenia w poboczach nale je uzupetni materialem
o wiasciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopah wykonane.

Miejsce, w ktérym wykonywaneghizie uzupetnienie, natg spulchné na gkbokas¢ od 2 do 3 cm, doprowa-
dzi¢ do wilgotngci optymalnej, a nagbnie utazy¢ w nim warstw materiatu uzupetniagego.

Zagszczenie utponej warstwy materiatu uzupetnigego naley prowadzé od krawedzi poboczy w kierunku
krawedzi nawierzchni. Rodzaj spyttt do zagszczania musi liyzaakceptowany przez Agniera. Zagszczona po-
wierzchnia powinna hiyrowna, posiadaspadek poprzeczny zgodny z zadnym w dokumentacji projektowej, oraz
nie posiadésladéw po przeciu walcéw lub zagszczarek.

Na szer. 1,0 m od krawzi jezdni pobocza natg utwardzé warstwg kruszywa tamanego 0-31,5 mm grub. 10
cm.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.
6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w w czasie prowadzenia robdt podanobhidg 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ bada
Lp. | WyszczegOlnienie bada Minimalna liczba badana dzienne
dziatce obocze

1 | Uziarnienie mieszanki uzupetniagj 2 probki
2 | Wilgotnas¢ optymalna mieszanki uzupetriagj 2 prébk
3 | Wilgotnai¢ optymalna gruntu Wcigtym poboczy ,, probk
4

Wskanik zag:szczenia ndcinanych lub uzupel
nianych poboczac

2 razy na 1 km
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6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu rob6t podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiardsecinanych lub uzupetnianych poboczy

Wyszczegolnienie Minimalna czstotliwo$¢ pomiarow
Lp.
1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m
2 | Rownd¢ podtwzna co50n
3 Rowna¢ poprzeczna

6.4.1. Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentagcprojektovs, z tolerancj + 1%.
6.4.2. Réwnd¢ poboczy
Nieréwnaici podtuzne i poprzeczne nalg mierzy¢ tatg 4-metrovy wg BN-68/8931-04 [2]. Maksymalny prze-
swit pod fay nie mae przekraczal5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00@(\W@ymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-00.0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 firob6t obejmuije:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— §cigcie poboczy i zagszczenie podiea,
— odwiezienie gruntu na odkfad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
- rozlozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania labmyjne
2. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomdamasci nawierzchni planografem i tat
3. BN-77/8931-12 Oznaczenie wakita zagszczenia gruntu.

10.2. Inne materiaty

4. Stanistaw Datka, Stanistaw Luszawski: @nwg roboty ziemne.



