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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaajhrécznej (SST) swymagania dotycce wykonania
i odbioru robét zwgzanych z odtworzeniem rowow przydrych w ramach remontu nawierzchni drogi wojewdédz-

kiej nr 442 Wrzénia — Kalisz w miejscowiziach: -Bierzglnek-wrazzremontem-istaigrch—chodnikéw—wkm
0+000—0+620-(z-wykzeniem-wiaduktu-nad-A-2) | Gorne 48y w km 25+450 — 26+050.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) stanakuohent przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z oczyszczaniem
rowu z namutu grukérednio 78 cm oraz profilowaniem dna i skarp rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod
1.4.2.R6w przydrany - row zbierajcy wodct z korony drogi.

1.4.3.R6éw odptywowy - row odprowadzgy wodt poza pas drogowy.

1.4.5.Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania og3lpkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Og6Ine wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpkt 1.5.

2. MATERIALY
Materialy nie wysipujs.

3. SPRZET
3.1. Ogoblne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotysee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania robo6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robét powinien wykazsie mozliwoscia korzystania z nagbuja-
cego spretu:
— koparek podsgbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzgdzeir kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycrce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiaine” pkt 4.
4.2, Transport materiatow
Przy wykonywaniu rob6t okénych w niniejszej SST, moa korzysta z dowolnychsrodkéw transpor-
towych.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-MM00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Oczyszczenie rowu

Odtworzenie rowu polega na wybraniu namutu naaresgo przez wag scieciu trawy i krzakdéw w olbie
rowu.

5.3. Pogébianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu

W wyniku prac odtworzeniowych nale uzysk& podane potiej wymiary geometryczne rowu i skarp,
zgodne z PN-S-02204:
- dla rowu przydréenego w ksztalcie trapezowym - szerékalna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1:1,5
do 1:1,3, gtbokas¢ od 0,30 m do 1,20 m liczona jakaznica poziomdw dna i nszej kravedzi gornej rowu;
— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szekgkdna co najmniej 0,40 m, gfokas¢ minimum 0,50 m,
przebieg prostoliniowy, na zalamaniach trasy tukokve o promieniu co najmniej 10,0 m.
Najmniejszy dopuszczalny spadek pagiy rowu powinien wynosi0,2%; w wyptkowych sytuacjach na
odcinkach nie przekraczgych 200 m - 0,1%.
Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracz@rzy nieumocnionych skarpach i dnie w grun-
tach piaszczystych - 1,5% , a w gruntach piaszozgtiastych, pylastych - 2,0%,

5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochagizzgo z odtwarzanych rowéw najewywiez¢é poza obgh pasa drogowego
i rozplantowg w miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposoéb zniszczenia pozostaliopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST lub wska-
zaniami Irkyniera.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna egtotliwosé pomiarow
1 | Spadek podizny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokéc i gigbokas¢ rowu 1raz na 100 m
3 | Powierzchnia skarp lrazna 100 m

6.2.1.Spadki podtiane rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcprojektova, z tolerancgj + 0,5% spadku.
6.2.2.Szerokd¢ i gtebokas¢ rowu

Szeroké¢ i gtebokas¢ rowu powinna b§ zgodna z dokumentagcprojektows z toleranci £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp naley sprawdzé szablonem. Priwit migdzy skarp a szablonem nie powinien prze-
kracza 3cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-Q0®@ANymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest m (metr) oczyszczanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 8.
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Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengagjojektova, SST i wymaganiami ltyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” gkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
— oczyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— Sciecie trawy i krzakow,
- odwiezienie urobku,
— roboty wykaiczeniowe,
- przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjiniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-S-02204:1997 Drogi samochodowe. Odwodnierdg d
10.2. Inne materiaty

2. Stanistaw Datka, Stanistaw Lenczewski: Drogoasoty ziemne



